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КОМПЬЮТЕРНЫЙ АНАЛИЗ ЭЛЕМЕНТАРНЫХ СТРОИТЕЛЬНЫХ КОНСТРУКЦИЙ© 
 
Практически во всех строительных сооружениях можно выделить элементарные строительные конструк-

ции. К элементарным строительным конструкциям относятся: балки и консоли. Балка - конструктивный эле-
мент, обычно в виде бруса, работающий главным образом на изгиб. Консоль - выступ в стене или заделанная 
одним концом в стену балка, поддерживающая карниз, балкон, фигуру. Механические свойства строительных 
сооружений удобно анализировать с помощью компьютера. В настоящей работе представлен компьютерный 
анализ элементарных строительных конструкций: балки и консоли, с помощью среды MathCAD. 

 
Конструкция 1. Балка. Опора с одним подвижным шарниром и одним неподвижным шарниром 
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Линии влияния нормальных (N1) и касательных (Q1) напряжений и моментов изгиба (M1) 
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Конструкция 2. Консоль. Жесткая заделка 
 

 
 

    
     
     

 
Линии влияния реакций опоры 
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Линии влияния нормальных (N1) и касательных (Q1) напряжений и моментов изгиба (M1) 
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Проведенный компьютерный анализ показывает эффективность проведения расчетов механических 

свойств элементарных строительных конструкций в среде MathCAD.  
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